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Ուսումնառության 

վերջնարդյունքներ 

       Դասընթացի ավարտին ուսանողն ունակ կլինի. 

 

    (գիտելիք և իմացություն) 

 նկարագրել ապարատա-ծրագրային ապահովման մո-

դելը, 

 ճանաչել միկրոպրոցեսորների տեսակները և բնութա-

գրերը, 

 պարզաբանել հասցեների հետ կատարվող գործողու-

թյունները: 

 

    (կարողություններ) 

 կատարել գործողություններ հասցեների հետ,  

 կատարել մոդուլային ճարտարապետություն, 

 վերլուծել հիշողության և շինաների ղեկավարման սար-

քերի առանձնահատկություններն ու տարբերություն-

ները: 

Դասընթացի 

թեմատիկ ծրագիր 

 Առաջադրանքի որոշման ընդհանուր մոդել: 

 Ապարատա-ծրագրային ապահովման մոդել: 

 Միկրոպրոցեսորային հաշվողական համակարգի ճար-

տարապետություն: 

 Միկրոպրոցեսորների տեսակները և բնութագրերը: 

 Հրամանների ֆորմատը (հրամաններում օպերանդների 

քանակ): Կատարման փուլերը: 

 Հիմնական հիշողության կազմակերպումը, հասցեավոր-

ման միջավայրի հայեցակարգը: 

 Հասցեների հետ կատարվող գործողությունները: 

 Բազմապրոցեսորային կոնֆիգուրացիաների տեսակնե-

րը, պորտերի դասակարգումը: 

 Ղեկավարման սարքեր: 

 Հիշողության ղեկավարման սարք: 

 Շինաների ղեկավարման սարք: 
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 Տվյալների և հասցեների փոխանցման ղեկավարման 

տեսակները: 

 Ընդհատումներ: Ընդհատման ծրագրային միջոցները: 

 Առաջադրանքի հասցեավորման միջավայրը: 

 Մոդուլային ճարտարապետություն(Սի): 

Դասընթացի 

գրականության 
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